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(57) Jouets du type patinette. 
Le jouet comprend : 

— un repose-pied 1 pour les deux pieds c6te a c6te d'un 
utflisateur. 

— une structure porteuse 7 adaptee sur la plate-forme. 

— une colonne de direction 6 portee par la structure dont 
la projection verticals de rextremite haute c se situe dans la 
demi-partie avant de la plate-forme et dont la hauteur, a partir 
de la generatrice Inferieure dee roues, est comprise entre 0.2 
et 0,6 metre. 

— et un organe de manoeuvre 8 monte sur Fe 
haute de la colonne de direction. 
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JOUET HIHIHCART AUTO-PROPULSEUR 

La presente invention entre dans Le domaine technique 
general des jouets, du type patinette ou trottinette, constitu£s 
d'un bati equipe de roues et d'une direction, destines a supporter 

05 un utilisateur prenant une impulsion motrice avec un pied sur Le 
sol, afin de se mouvoir selon un trajet determine. 

II peut §tre considere qu'un tel jouet ne donne pas 
entiere satisfaction a l'uti Lisateur, en raison, notamment, de 
L' effort manifeste de propulsion a produire rendant ce type de 

10 jouet peu attrayant et d'inte>et Linrite. 

Pour accroitre I'interet d'un tel jouet, il a ete propose 
de lui adjoindre un siege de reception d'un utilisateur en 
position assise, equipe d'un train de roues arriere et d'une 
direction articul£e au siege. La direction est munie d'un train de 

15 roues avant situe en arriere de I'articuLation et comporte un 
guidon repose-pieds prolonge par des poignees laterales aptes a 
recevoir les mains de L'uti lisateur qui, par des engagements en 
virages successifs, propuLse le jouet. 

Une teLle proposition constitue un progres manifeste pour 

20 ce type de jouets, dans La mesure ou elle permet une autopropuLsion 
du jouet par de simples mouvements de La direction, sans 
production d'un effort sensible de propulsion de la part de 
L^tilisateur. 

Toutefois, La mise en oeuvre d'un tel jouet contraint 

25 L'uti Lisateur a adopter une position assise avec les jambes 

repliees pour manoeuvrer, a L'aide des mains, le guidon sur lequel 
reposent egaLement Les pieds. IL en resuLte une difficulte 
d'utilisation et un inconfort manifeste de l'uti Lisateur, ce qui 
reduit d'autant I'attrait du jouet. 

30 De plus, la nature de la direction formee par un guidon 

et La position de celui-ci en avant du siege imposent au jouet des 
contraintes dimensionnelles qui interdisent de proce*der a des 
evolutions dans des espaces reduits. 

L' invention vise a rem^dier aux inconvenients pr^cites et 

35 a proposer un jouet auto-propulseur de mise en oeuvre aisee et 



' FR 2 614 002 



Page 3 of 15 



2614002 

2 



attrayante, sans contrainte de positionnement de l'uti Lisateur. 

L' invention vise, egalement, a proposer un jouet capable 
devolutions rapides dans un espace rWuit. 

L' invention vise aussi a offrir un jouet tres stable, 
05 off rant une reelle securite a l'uti lisateur. 

L 1 invention vise, encore, a procurer un jouet de 
conception simple, d'un cout reduit et d'un encombrement limite. 

Pour atteindre les buts ci-dessus, Le jouet mini-kart 
conforrae a l' invention comprend : 
10 - U ne plate-forme repose-pied pour les deux pieds 

cote a cote d'un uti lisateur, 

- une structure porteuse adaptee sur la 
plate-forme, 

- une colonne de direction, portee par la 

15 " structure, agissant sur le train directeur, 

s'e levant au-dessus de la plate-forme, dont la 
projection verticale de I'extremite haute se 
situe dans la demi-partie avant de la 
plate-forme et dont la hauteur, a parti r de la 

20 generatrice inferieure des roues, est comprise 

entre 0,2 et 0,8 metre, 

- et un organe de manoeuvre mont4 sur I'extremite 
haute de la colonne de direction pour assurer une 
fonction d'appui en position courbee de 

25 l'uti lisateur. 

Diverses autres caracteristiques ressortent de la 
description faite ci-dessous en reference aux dessins annexes qui 
montrent, a titre d'exemples non limitatifs, des formes de 
realisation de I'objet de ^invention. 
30 La fig. 1 est une vue en perspective d'une variante de 

realisation d'un jouet conforrae a I'invention. 

La fig. 2 est une elevation, selon la fig. 1, du jouet 
mis en oeuvre par un uti lisateur. 

La fig. 3 est une vue de dessus du jouet conforme a La 

35 fig. 1. 
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La fig. 4 est une vue partielle arrachee montrant la 
constitution du train avant du jouet conforme a La fig. 1. 

La fig. 5 iLLustre une perspective d'une variante de 
realisation d'un jouet conforme a I'invention. 
05 La fig- 6 est une vue en perspective partielle d'une 

autre variante d'un jouet conforme a I'invention. 

Les fig. 1 a 3 illustrent une premiere variante de 
realisation d'un jouet mini-kart auto-propulseur, conforme a 
I'invention, comportant une plate-forme 1 destinee a servir de 
10 repose-pi eds a au moins un utilisateur. 

La plate-forme 1 constitue une surface porteuse 
sensiblement plane, ayant des dimensions juste suffisantes pour 
recevoir les deux plantes de pieds posees a plat, cote a cote, de 
I'utilisateur. 

15 La plate-forme 1 est" equipee, transversalement, d'un 

train de roues arriere 2 et d'un train directeur de roues avant 3, 
composes chacun, par exemple, de deux roues disposees de part et 
d'autre des cotes longitudinaux 4 de la plate-forme 1. 

Les roues du train arriere 2 sont portees, de facon 
20 classique, par un essieu 5 constitue, par exemple, d'uhe piece 
unique traversant la plate-forme. 

Le train avant 3 est actionne par une colonne de 
direction 6 adaptee sur une structure porteuse 7. 

La colonne de direction 6 s'eleve, a partir de I'avant de 
25 la plate-forme 1, en 6tant inclinee vers I'arriere de la 

plate-forme 1, et porte, a son extremity haute, un organe de 
manoeuvre 8, tel qu'un volant. 

Selon une caracteristique de I'invention, la projection 
verticale de L'extremitG haute £ de la colonne de direction 6 se 
30 situe dans la demi-partie avant d de la plate-forme 1. 

Selon une autre caracteristique de I'invention, la 
colonne de direction 6 s'eleve, a partir de la generatrice 
inferieure 6 des roues, sur une hauteur H comprise entre 0,2 et 
0,8 metre, de sorte qu'un utilisateur, monte debout sur la 
35 plate-forme, est astreint a se courber pour prendre appui sur 
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I'organe 8 de manoeuvre du train directeur 3 (fig. 2). 

Selon une forme de realisation pr£f£r£e, il peut etre 
pr£vu une hauteur H, sensiblement 6gale a 0,5 metre. 

La colonne de direction 6 est portSe par La structure 7 
05 qui est concue pour supporter les efforts ou Les soLLicitations 
imposes par I'uti lisateur a la colonne par le volant 8, tout en 
assurant un guidage en rotation de la colonne. 

Selon un exemple illustr* plus pr£cis£ment h la fig. 4, 
la structure porteuse 7 proposee est du type cantilever et 
10 comporte, h cet effet, un palier 9 form* par un fourreau frontal 
ancrd solidement a la plate-forme 1 par une collerette 10 d'appui 
et de reception d'organes de fixation 11. La structure 7 comporte, 
egalement, un organe 12 d'arret axial de la colonne 6, tel qu'une 
goupille, destin* a venir en butee sur l'extr*mit4 haute du 
15 fourreau 9. 

En position de butte, la colonne 6 traverse la 
plate-forme 1, par un passage 13 manage en relation avec le 
fourreau 9 et coopfcre avec un doigt de direction 14 du train 
directeur 3. 

20 La colonne 6 est montte solidaire du doigt de direction 

14, par une Liaison amovible 15 constitute, par exemple, par 
^engagement d'une partie terminale polygonale 6a de la colonne 
dans une fenetre 14£ complementaire, mtnagte dans une partie 
centrale 16 du doigt de direction. 

25 La partie 16 en forme de disque, prolongee par un talon 

17, coopfcre avec un support 18 compose, par exemple, de deux 
fitments en secteur de couronne, disposes diamttralement et fixts 
par une coLlerette 19 sous la plate-forme 1. Chaque collerette 19 
de l* Element de. support 18 est prolong^ par une paroi droite de 

30 guidage 20 qui est raccordte h une semelle 21 de frottement 
dirigte radialement vers I'inttrieur. 

Le doigt de direction 14 constitue, par le talon 17, 
I'organe d'attaque du train directeur 3 comprenant, par exemple, 
deux biellettes 22 de commande de deux leviers 23 de braquage des 

35 deux roues directrices. Chaque levier 23 est solidaire d'une fusee 
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24 montee sur un pivot 25. Chaque fusee 24 porte, exte>ieurement, 
un axe 26 apte a recevoir Le moyeu de La roue directrice. 

Par exemple, chaque fusee 24 est constitute par une 
fourche a deux bras dans lesquels sont menagees, en correspondence, 
05 des alesages 27 de reception du pivot 25 porte" par une chape 28 
fixee dans un degagement 4a du c6te 4 correspondant de La 
pLate-forme. 

L'un des bras de La fusee 24 et, par exemple, Le bras 
inftrieur, possede un prolongement constitutif du Levier de 

10 braquage 23 sur LequeL est articulte une extremity de La bielLette 
de commande 22, L'autre extrtmite de la bielLette etant articulee 
sur Le talon 17 du doigt de direction 14. A cet effet, la 
bielLette de commande 22 present e des ext remit es courbtes qui sont 
engagees librement £ I'interieur d'orifices 29 menages dans le 

15 Levier de braquage 23 et dans le talon 17 du doigt de direction 
14. La bielLette 22 est maintenue en place, par exemple, par 
rivetage. 

Le train directeur 3, ainsi constitue, recoit, de La 
coLonne de direction 6, les mouvements de manoeuvre qui sont 
20 limites en amplitude angulaire par les elements de support 18 

destines & servir de butees au doigt de direction 14, tout en lui 
assurant une plage de rotation determinee pour autoriser un 
braquage suffisant des roues directrices. 

Les organes de direction sont concus pour faire 
25 intervenir un braquage differentiel des roues arriere. 

Le jouet mini-kart conforme a I 1 invention off re 
I'avantage de s'auto-propulser, lorsqu'il est utilise de la maniere 
suivante. 

L'utilisateur s'installe sur le jouet en posant Les deux 
30 pieds d plat cdte i cote, sur la plate-forme 1 et en prenant appui, 
par les mains, sur I'organe de manoeuvre 8. De cette facon, 
I'utilisateur est astreint a se courber, de sorte que le centre de 
gravite de I'ensemble jouet-uti lisateur se trouve abaisse. 

L'utilisateur transfert son poids selon des directions 
35 transversales, concomitamment h L'actionnement de I'organe de 
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manoeuvre 8, permettant de provoquer I'auto-avancement du jouet 

portant I'uti lisateur. 

Le trajet suivi decdule d'un mouvement de Lacet, procure 

par de simples transferts successifs de poids de I'utilisateur sur 
05 la roue interne au virage, coordonnes a des actions d' engagement 

en vi rages permis par I'organe de manoeuvre 8. 

Des evolutions, plus ou moins rapides, peuvent ainsi 

etre obtenues dans un espace relativement reduit, en raison des 

dimensions de la plate-forme determines pour recevoir simplement 
10 les pieds cdte a cote d'un utilisateur et conferant au jouet un 

encombrement mini me. 

L'utilisation du jouet, en position debout, permet un 

maniement aise et agreable du jouet qui n' impose ni gene, ni 

fatigue, ni position inconf ortable a I'uti lisateur. 
15 II doit etre considere qu'un tel jouet off re, egalement, 

une grande stabilite a l' uti lisateur, en raison du posit ionnement 

de la plate-forme, sensiblement au niveau de I'axe des roues. 

Outre les avantages ci-dessus, il convient de noter que 

le jouet est concu pour etre facilement entrepose sous un 
20 encombrement reduit. Le montage de la colonne, comme decrit 

ci-dessus, permet, en effet, son degagement instantane par simple 

traction axiale, en vue de separer La partie 6a du doigt 14. 

La fig. 5 illustre une variante de realisation permettant 

d'obtenir le mime resultat en repliant la colonne de direction 
25 contre la plate-forme 1, tout en la laissant solidaire du train 

directeur 3. 

Pour assumer une telle fonction, il est prevu une 
structure pprteuse 7», du type triangule, comportant un arceau de 
triangulation 70 s'etendant a partir des cdtes longitudinaux de la 

30 plate-forme, jusqu'a la colonne de direction 6 qui est apte a 
pivoter selon un axe 71 transversal parallele a la plate-forme. 
Cet axe 71 est porte par des pattes 72 d'un doigt de direction 
14 § , monte libre en rotation, autour d'un axe vertical 73, 
presente par un essieu 74 porte par deux longerons 75 fixes a la 

35 plate-forme 1- 
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L'essieu 74 porte les organes constltutifs du train 
directeur 3 deja decrit, a savoir, Les biellettes de commande 22, 
les leviers de braquage 23, les pivots 25 et les fusees 24 
porteuses des roues directrices. 

05 ii est prevu que L'essieu 74 dtlimite un espace Libre 

avec Le cot$ transversal avant de la plate-forme, pour permettre le 
passage et le debasement des biellettes de commande, du talon du 
doigt de direction et des leviers de braquage. 

Pour faci liter le stockage a plat, I'arceau de 

10 triangulation 70 est articule* par ses extrSmites libres sur 

l'essieu 5, entre les roues et les c6t4s longitudinaux 4 de la 
plate-forme. L'arceau 70 est reli* a La colonne de direction 6, 
par un organe d' assemblage temporaire 77, comprenant un doigt 
porteur inferieur 78 et un doigt 79 articule sur un axe 80 

15 traversant la colonne. 

Cette structure porteuse 7 1 permet le pliage de la 
colonne de direction 6 contre la plate-forme 1 qui recoit aussi 
I'arceau de triangulation 70. L'escamotage s'effectue en dSgageant 
I'arceau a partir, soit de la. colonne de direction, soit du train 

20 arriere. 

La fig. 6 illustre une autre variante de realisation 
dans laquelle la colonne de direction 6 est portee par une 
structure 7" constitute de I'arceau de triangulation deja decrit 
et d'un essieu 90 apte a pivoter selon un axe parallele a la 

25 plate-forme. 

A cet effet, l'essieu 90 possede deux ailes 91, engagees 
entre des branches 92 menagees a I 'extremity de faux longerons 93, 
s'ttendant a partir du bord transversal avant de la plate-forme. 
Les ailes 91 sont articulees autour d'axes transversaux 94 montes 

30 dans Les branches des faux Longerons. 

L'essieu 90 prdsente un palier 95 de guidage de la 
colonne de direction 6, const itue de deux aUettes espace" es 
cooperant avec un organe 96 d'arret axial bidirectionnel de la 
colonne de direction 6. Par exemple, L'organe 96 constitue une 

35 entretoise, de section droite transversale en "V, interposee entre 
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les deux ailettes. 

Cette variante de realisation assure une repartition sur 
La plate-forme, de part et d'autre de la colbnne 6, des efforts ou 
contraintes imposes a la colonne de direction par I f uti lisateur. 

L" invention n'est pas limite* aux exemples d^crits et 
represented, car diverses modifications peuvent y etre apportees 
sans sortir de son cadre- 
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REVENDI CATIONS : 

1 - Jouet, du type comportant une plate-forme montee sur 
un train de roues arriere C2) et sur un train de roues avant (3), 
commande par une direction, 

caracterise en ce qu'il comprend : 

- en tant que plate-forme, un repose-pied (1) pour 
les deux pieds cote a cote d'un utilisateur, 

- une structure porteuse (7, 7 1 , 7") adapted sur La 
p Late-forme, 

- une coLonne de direction (6) portee par La 
structure, agissant sur Le train directeur (3), 
s'elevant au-dessus de La plate-forme (1), dont 
La projection verticale de L'extremite haute (c) 
se situe dans La demi-partie avant de la 
plate-forme "et dont la hauteur, a parti r de La 
generatrice inferieure des roues, est comprise 
entre 0,2 et 0,8 metre, 

- et un organe de manoeuvre (8) monte sur 
L'extremite haute de La coLonne de direction 
pour assurer une fonction d'appui en position 
courbee de I'uti lisateur. 

2 - Jouet selon la revendication 1, caracterise en ce que 
la structure (7, 7 1 , 7") porte une colonne de direction (6) 
escamotable. 

3 - Jouet selon la revendication 2, caracterise en ce que 
la structure (7 1 , 7") porte une colonne de direction (6) 
escamotable par pivotement. 

A - Jouet selon la revendication 2, caracterise* en ce que 
la structure (7, 7 f ) porte une colonne de direction (6) escamotable 
par enlevement par rapport a la structure porteuse. 

5 - Jouet selon I'une des revendi cat ions 2 a 4, . 
caracterise en ce que la structure porteuse (7, 7 1 , 7") comprend un 
arceau de triangulation (70) repliable sur La plate-forme. 

6 - Jouet selon la revendication 5, caracterise en ce 
que L'arceau de triangulation (70) est articule sur Le train 
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arriere (2) et relie a la colonne de direction (6) a L'aide d'un 
organe d* assemblage temporal re (77). 

7 - Jouet selon la revendication 1, caracterise en ce que 
le train de roues avant directeur (3) est constitue de leviers (23) 

05 de braquage de fusees (24) porte-roues, les leviers etant 

commandes par des biellettes (22) actionnees par un doigt de 
direction (14, 14') solidaire de la colonne de direction (6). 

8 - Jouet selon les revendi cat ions 1 et 7, caracterise en 
ce que le train de roues directeur (3) est porte par un essieu 

10 (74, 90) monte a l' avant de la plate-forme. 

9 - Jouet selon La revendication 8, caracterise en ce 
que I'essieu (74) est fixe et porte le'doigt de direction (14 1 ) 
constitutif, en partie, de la structure porteuse de La colonne de 
direction. 

15 10 - Jouet selon la revendication 8, caracterise en ce que 

I'essieu (90) est pivotant selon un axe paralleLe a la plate-forme 
et possede un palier (95) de guidage de La colonne de direction 
associe a un organe (96) d'arret axial. 

11 - Jouet selon I'une des revendi cations 1, 2, 4, 5 ou 7, 
20 caracterise en ce que la structure porteuse (7) comprend un 

fourreau (9) frontal de guidage de la colonne de direction (6) 
porte par la plate-forme (1) et un organe (12) de liaison axial de 
la colonne de direction. 

12 - Jouet selon la revendication 11, caracterise en ce 
25 que le fourreau (9) est situe en relation avec un passage (13) 

menage dans la plate-forme (1) pour §tre traverse par la colonne de 
direction (6) a I'extremite de laquelle est monte le doigt de 
direction (14) cooperant avec un support (18) fixe sous La 
plate-forme. 



35 
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